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 به نام خدا

 تکلیف سری سوم درس کنترل اتوماتیک

 دانشکده مهندسی مکانیک

 استاد : دکتر نیکوبین

 (   . برای معادلات دینامیکی زیر تابع تبدیل  الف1
𝜃(𝑆)

𝑈(𝑆)
ب(    

𝑋(𝑆)

𝑈(𝑆)
 آورید.را به دست    

 𝑀1𝜃̈ + 𝐵1𝜃̇ + 𝐾1(𝜃 − 𝑥) = 𝑢 

𝑀2𝑥̈ + 𝐵2𝑥̇ + 𝐾2(𝑥 − 𝜃) = 0 

 را به دست آورید. 𝑥2و خروجی   𝑓𝑎(𝑡)راج کنید و تابع تبدیل بین ورودیالف( معادلات دینامیکی سیستم زیر را استخ .2

 .دیکن دایرا پ A  ،B  ،C  ،D یها سیو ماتر دیکن نییحالت را تع یفضا معادلاتب( 

 ، transer functionو  state-spaceتابع تبدیل بدست آورده را با استفاده از بلوک ج( 

  سیمولینک مدل کنید.در محیط 

  را در  𝑥2پاسخ خروجی  sin (100𝑡) 𝑓𝑎(𝑡) 0.5 =( با در نظر گرفتند

 نمودار نشان دهید.

𝑥2 , 0.1) شرایط اولیه = 0.2 , 𝑥̇1 = 0  , 𝑥̇2 = 0     : 𝑥1 =      (   

 (𝑀1 = 80kgو 𝑀2 = 50𝑘𝑔و 𝐾1 = 𝐾2 و1000 = 𝐾3 و500 = 𝐵 و500 = 200) 

 

سیستم دو جرم چرخان چرخدنده دار زیرمعادلات دینامیکی سیستم زیررا استخراج کنید.. الف( برای 3   

 ب( تابع تبدیل 
𝜃1(𝑆)

𝜏𝑎2(𝑆)
 را به دست آورید. 

 ج( تابع تبدیل 
𝜃2(𝑆)

𝜏𝑎1(𝑆)
 را به دست آورید. 
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سیستم را بدست آورید.. برای سیستم های سیالاتی و حرارتی و برقی زیر مدل ریاضی 4  

 

 

                      
𝑄2(𝑆)

𝑄(𝑆)
=  ?                     

 

 

 

 

  
𝐼2(𝑆)

𝑉(𝑆)
=  ? 

 

  

 

 

 

 

 

 

 موفق باشید.   


