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 به نام خدا

 کنترل اتوماتیکدرس  مپنجتکلیف سری 

 دانشکده مهندسی مکانیک

 استاد : دکتر نیکوبین

  پاسخ سیستم مرتبه دوم به ورودی پله، به صورت زیر می باشد. .1

 .ست آوریدددوم را بالف( تابع تبدیل سیستم مرتبه 

 .محاسبه کنید( را 𝑡𝑟زمان صعود) ( و𝑡𝑠ب( زمان نشست)

  

 

  پاسخ سیستم مرتبه دوم به ورودی پله، به صورت زیر می باشد.. 2

 الف( تابع تبدیل سیستم مرتبه دوم را بدست آورید.

  .( را محاسبه کنید𝑡𝑟زمان صعود) ( و𝑡𝑝ب( زمان نشست)

 

 

 باشد.  0.5 ییرایکه نسبت م دیاستخراج کن یرا به گونه ا k مقدار. دیریرا در نظر بگ زیرنشان داده شده در شکل  ستمیسالف( . 3

 را به ورودی پله محاسبه کنید. 𝑡𝑟و 𝑀𝑝و  𝑡𝑝و 𝑡𝑠ب( مقادیر

 رسم کنید. MATLBپاسخ سیستم را در ج(  

 

 

 

درصد  1.3را به گونه ای بیابید که ماکزیمم فراجهش سیستم برابر  𝑘2و 𝑘1، مقادیر زیرنشان داده شده در شکل  ستمیس. برای 4

 ثانیه باشد. 1.06و زمان متناظر با آن 
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 منطقه قابل قبول برای قطب های غالب سیستم مرتبه دوم را به نحوی تعیین کنید که دارای ویژگی های زیر باشد.. 5

𝜔𝑑 ≤ 7                              .                    2% ≤ 𝑀𝑝 ≤ 10%   

4 ≤ 𝜔𝑛 ≤ 10                     .                  𝑡𝑠 ≤ 1.33 s                

 زیر خطای حالت ماندگار را به وردی پله، شیب و سهمی بدست آورید.های برای سیستم . 6

 الف(                                                                                    ب(

 

 

          

𝑟(𝑡)را به وردی  حالت ماندگار خطایبرای سیستم زیر، . 7 = −2 + 𝑡 +
𝑡

2

2
 بدست آورید.  

 

 را با استفاده از معیار پایداری روث محاسبه کنید. Kمحدوده پایداری  .8
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9. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  


