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 به نام خدا

 کنترل اتوماتیکدرس  هفتمتکلیف سری 

 دانشکده مهندسی مکانیک

 استاد : دکتر نیکوبین

  شکل زیر را در نظر بگیرید.کنترلی سیستم  .1

𝑠قراردادن قطبهای حلقه بسته غالب در  الف( جبرانساز پیشفاز را برای = −2 ± 2√3𝑗 .طراحی کنید 

 رسم کنید. MATLABب( منحنی پاسخ سیستم طراحی شده را با استفاده از 

 

درصد و زمان 30سیستم کنترلی شکل زیر را در نظر بگیرید. جبران سازی طراحی کنید که در پاسخ پله، ماکزیمم فراجهش . 2

  باشد. s  3ت آن نشس

 

 

 

 

 -اینکه قطب بدونبرسد،  𝑠−1 20به   𝑘𝑣برای سیستم شکل زیر جبران سازی طراحی کنید، تا ثابت خطای ایستای سرعت . 3

𝑠حلقه بسته واقع در  غالبهای  = −2 ± 2√3𝑗 .تغییر محسوسی داشته باشد 
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4 . 

 

 

 

 

𝑠سیستم حلقه بسته در قطب های غالب  ران سازی طراحی کنید که. برای سیستم کنترلی زیر جب5 = −2 ± 2√3𝑗  قرار بگیرد

  باشد. 𝑠−1 50 برابر با  (𝑘𝑣)ثابت خطای ایستای سرعت و 

 

 موفق باشید.

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 


