
 به نام ایزد  دانا
1/10/1400روز رسانی: تاریخ به              طرح درس( کاربرگ)  

کانیک      دانشکده  .نیمسال اول/دوم سال تحصیلی .....                                               مهندسی م
   رباتیک پیشرفته فارسی: عملی 3  نظری تعداد واحد: □دکتری  □ارشد کارشناسی  □کارشناسی مقطع:

 درس نام
 لاتین:  :نیازهاها و همنیازپیش

 امین نیکوبین مدرس/مدرسین: 31533353شماره تلفن اتاق:
 پست الکترونیکی:anikoobin@semnan.ac.ir منزلگاه اینترنتی:

 برنامه تدریس در هفته و شماره کلاس:

 اهداف درس:
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 توضیحات موضوع درس شماره هفته

  مقدمه: معرفی انواع رباتها و کاربرد آنها 1

  مقدمه: معرفی اجزای تشکیل دهنده رباتها، درجه آزادی، فضای کاری 2

  توصیف و تبدیلهای فضایی: درستگاه مختصات، ماتریس دوران 3

  متوالی، زوایای اویلرتوصیف و تبدیلهای فضایی: ماتریس تبدیل همگن، تبدیلهای  4

  هارتنبرگ-سینماتیک: نحوه تعریف چارچوبها، قرارداد دیناویت 5

  از سینماتیک رباتهای بازوییسینماتیک: حل مثالهای مختلف  6

  سینماتیک وارون رباتهای بازویی 7

  سرعت، ماتریس ژاکوبین و نیروهای استاتیکی 8

  استاتیکیسرعت، ماتریس ژاکوبین و نیروهای  9

  اویلر -دینامیک رباتهای بازویی، روش نیوتن 10

  دینامیک رباتهای بازویی، روش لاگرانژ 11

  حل دینامیک مستقیم و معکوس 12

  طراحی مسیر 13

  کنترل خطی رباتها 14

  کنترل غیر خطی رباتها 15

  حل مساله و رفع اشکال 16

 


